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Posudenie statickej urcitosti prita:

n= 30—30A—3OB =—30
- vzhl'adom na charakter zat'aZenia je vSak tloha iba 1x staticky neurcita

Je potrebné vytvorit’ staticky ur€ity systém na jej rieSenie:
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Vypocet staticky neurcitej reakcie:
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potom:

osovd sila v jednotlivych castiach priita normdlové napditie v jednotlivych castiach priita
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Priebeh osovych sil a normalovych napiti po dizke prita:

Posunutie posobiska sily F:
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Reakcie vo vizbach:
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Dimenzovanie prita:
z priebehu normdlovych napiiti po dizke prita vyplyva velkost Gy -
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MOHROVA _KRUZNICA ROVINNE]J NAPATOSTI

S [N
_~ Izl
<« >
lo,l Y‘ |G,
It IS T n
lo,l
l6,] = 60 MPa
6, = 20 MPa
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Mohrova kruznica rovinnej napdtosti — grafické rieSenie

Body zodpovedajice rezovym rovindm:
£ : (+60 ; -30)
N : (-20; +30)




0o = +70 MPa
0, = -30 MPa
200 = 36,87° 0 = 18,435°

Body zodpovedajice hlavnym rezovym rovindm:
I:(01;0)=(+70;0)
II:(02;0)=(-30;0)

Smery hlavnych normdlovych napditi:
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Mohrova kruZnica rovinnej napditosti — analytické rieSenie

o, = +60 MPa
o, =-20 MPa
T, = +30' MPa

dosadime do:

2
o, +0, c,—0, 5 o, =
O, = —+ +7,7 =
2 2 o, =




uhol 2¢, je z L. kvadrantu



ROVINNY OHYB NOSNIKA
staticky urcity nosnik
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Posudenie statickej urcitosti nosnika:
n=3"-2°-1%=0 - tiloha je staticky ur¢itd

Nosnik uvolnime:
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Miesta a pocet myslenych rezov:
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Priebeh prie¢nych (§mykovych) sil a ohybovych momentov po dizke nosnika:
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Dimenzovanie prierezu:
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modul prierezu v ohybe pre obdiZnikoyy prierez: W, = éth =|pre h=2b| = %b?’
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Priblizné diferencidlna rovnica priehybovej Ciary:
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Okrajové podmienky:
- slizia na vypocet integraénych konsStant c; az c4
At vxi=0) =0
B: vxi=21 =0
B: V(x2=]) = 0
B: Vix1=21) = —V(x2=I)
Z prvej podmienky: c3=0
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Z tretej podmienky: cq = ETE

Rovnice uhla natocenia prierezu a priehybu vo v§eobecnom mieste nosnika:
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Priehyb a uhol natocenia prierezu na vol'nom konci nosnika (v bode C):
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C: VC =V(x2=0) =C4 = _qE_J [m, mm)]
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C:  @c =V(x2=0) = P(x2=0) =€2 = % [rad]



